FARO Laser Scanner Foco3D X 330

O instrumento perfeito para

Documentacao 3D e Topografia

Varredura externa estendida sob luz solar direta

O Focus3D X 330 é um scanner 3D de alta velocidade com alcance extra
longo. O Focus3D X 330 avanca em dimensdes totalmente novas: pode

escanear objetos a até 330 metros de distéincia, mesmo sob luz solar direta.

Com seu receptor GPS infegrado, o scanner a laser é capaz de
correlacionar varreduras individuais no pos-processamento, tornando-o
ideal para aplicacdes baseadas em levantamento.

Com sua maior precisdo e alcance, o Focus3D X 330 reduz

consideravelmente o esforco envolvido na medicdo e pds-processamento.

Os dados de digitalizagdo 3D podem ser facilmente importados para
todas as solucdes de software comumente usadas para reconstrucdo de
acidentes, arquitetura, engenharia civil, construcdo, forenses, fabricagcdo
industrial e topografia de terras. As dimensdes da distancia, os cdlculos de
drea e volume, as tarefas de andlise e inspecdo e a documentacdo
podem, assim, ser realizados de forma rdpida, precisa e confidvel.

Varredura estendida - alcance de 330m

O Focus™X 330 pode escanear objetos a até 330
metros de distancia. Edificios distantes e de grande
porte, escavacoes de edificios ou objetos em terrenos
dificeis de acessar podem ser pesquisados com menos
varreduras e, portanto, consideravelmente mais
rapidos.

Facil posicionamento - Receptor GPS integrado

Com seu receptor GPS integrado, o scanner a laser

é capaz de correlacionar varreduras individuais no
pos-processamento, tornando-o ideal para aplicacdes
baseadas em levantamento.

Varredura ao ar livre - sob luz solar direta

O Focus® X 330 agora é capaz de redalizar varreduras
rdpidas e altamente precisas sob luz solar direta.

Baixo desempenho de ruido

O Focus® X 330 oferece uma qualidade extraordindria
de dados de digitalizacdo a um alcance alargado
com um ruido muito baixo.

WLAN

O confrole remoto WLAN permite que vocé inicie,
pare, visualize ou baixe varreduras a distancia.

Beneficios

O Focus=X 330 com alcance de digitalizacdo
de 330m, GPS integrado e possibilidade de
frabalhar sob luz solar direta o torna uma
ferramenta ideal para tarefas de topografia
e documentacdo 3D.




FARO Laser Scanner Foco3D X 330

Especificacoes de desempenho: Focus3D X 330

Unidade de Alcance

Intervalo de Unambiguidade: 307m @ 976.000 pts/seg
Alcance Focus3D X 3301": 0,6m - 330m
Velocidade de medigdo (pts/seg): 122.000 / 244.000 / 488.000 / 976.000
Erro de medicdo’: *2mm
Ruido de Alcance® @10m @10m - ruido comprimido* @25m @25m - ruido comprimido®
@ 90% refl. 0.3mm 0.15mm 0.3mm 0.15mm
@ 90% refl. 0.4mm 0.2mm 0.5mm 0.25mm
Unidade de Cor
Resolucdo: Até 70 megapixels em cor
Caracteristica de Cor Dindmica: Adaptagdo automdtica de brilho
Paralaxe: Design co-axial
Unidade de Deflexdo
Campo de visdo (vertical/horizontal): 300° / 360°
Passo (vertical/horizontal): 0,009° (40.960 pixels 3D em 360°) / 0,009° (40.960 pixels 3D em 360°)
Velocidade mdxima de varredura vertical: 5.820rpm ou 97Hz
Laser (fransmissor 6ptico)
Classe do laser: Closse 1
Comprimento de onda: 1550nm
Divergéncia do feixe: 0,19mrad tipico (0,011°) (1/e, dngulo metade)
Didmetro do feixe na saida: 2,25mm tipico (1/¢e)
Manipulagdo e Controle de Dados
Armazenamento de dados: SD, SDHC™, SDXC™; cartdo de 32GB incluso
Controle do scanner: Via tela sensivel ao toque e WLAN
Novo acesso WLAN: Controle remoto, visualizacdo de varredura e download sdo possiveis em
dispositivos méveis com Flash®
Multi-Sensor
Compensador de duplo eixo: Nivela cada varredura: Precisdo 0,015°; Faixa + 5°
Sensor de altura: Por meio de um barémetro eletrénico, a altura em relacdo a um ponto fixo
pode ser detectada e adicionada a uma varredura.
BUssola’: A bussola eletrénica dd a varredura uma orientagdo. Um recurso de
cdlibracdo estd incluido.
GPS: Receptor GPS infegrado

Todas as especificacdes estdo sujeitas a alteracdes sem aviso prévio: ' Interior ou exterior com incidéncia normal em uma
superficie reflexiva de 90%.” O erro de medicdo é definido como um erro sistemdtico de medicdo em torno de 10m e 25m, um
sigma.® O ruido de medicdo é definido como um desvio padrdo dos valores em torno do plano de melhor ajuste para uma
velocidade de medicdo de 122.000 pontos/seg.‘ Um algoritmo de compressdo de ruido pode ser ativado para fazer a média de
pontos em conjuntos de 4 ou 16, comprimindo assim o ruido de dados brutos por um fator de 2 ou 4.° Objetos ferromagnéticos
podem perturbar o campo magnético da Terra e levar a medi¢cdes imprecisas.

Geral
Conector de cabo: Localizado na montagem do scanner
: = Peso: 5,2kg
Volf | f : 19V (font f
oltagem de alimentacdo 9V (fonte ex ejno) Tamanho: 240 x 200 x 100mm
14.4V (bateria interna) ; _ ibracao: :
Consumo de energia: 40W e 80W Manutencdo/calibragdo:  Anua

(enquanto a bateria carrega)

Vida Util da bateria: Até 4.5 horas
Temperatura ambiente: 5° - 40°C
Umidade: Ndo condensante
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